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Grundsatzliche Anmerkungen

e Bereitstellung des 3D Stadtmodells in Online Anwendung

* Anwendung lauft im Browser (PC, Tablet, Smartphone) -> KEINE komplexen Berechnungen auf
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@ Leerstandsobjekte

@ Problematische Gebaudenutzung

@ Als problematisch angesehene Graffit
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privaten Bereichen
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Manueller Arbeitsablauf

CityGML GeoTiff
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PNG

3DCityDB
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Manueller Arbeitsablauf

EMI Konsolen
Tool

3DCityDB Export
Tool

QGIS/ArcMAP/GDAL

GeoTiff
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Manueller Arbeitsablauf
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BMBF Projekt Stadtsicherheit-3D Online Karte = Inhalte i Hife ¥ Einstellungen

» Gebaude OpenData
untexturiert

» Baume Volumenmodelle
» Stragenbaume Billboards @

1 @) Detailmodell Highdeck
Siediung untexturiert

» Detaiimodell Highdeck
Siediung texturiert

B 0veriays L]

» ALK Gebaudegrundrisse

» ALKIS Flurstiicke
) Larmkartierung

» Gesamtiarm Verkehr L_DEN

» S-und Fembahn

» Baumbestand

» WMS Digitale Karte 1:5000 \ AP/G DAL
» WMTS Digitale Karte 1:5000
» Sozio Ubung Alexanderplatz

» Alexanderplatz
Beleuchtungsanalyse 2017

» Alexanderplatz EMi @
Einsenbarkeit 1

B Ansichten
» Alexanderplatz 9
» High Deck Siedung 9

PNG

» Moabit 0

Planungen
Planungen Alexanderplatz

Planspiele Moabit

3 PDF erzeugen
% Link erzeugen

B Alle Einstellungen zuricksetzen
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Entscheidungsunterstiitzungssystem?

3DCityDB Export EMI CLI Tool
Tool

QGIS/ArcMAP/GDAL

CityGML GeoTiff PNG

3DCityDB
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Anforderungen

* Einfache und intuitive Bedienung

e Grafische Benutzeroberflache

* Hilfestellungen

Alles in EINEM Tool integriert

RELEVANTE Parameter kbnnen angepasst werden

Vollstandige Automatisierung der Berechnungen

Anzeige der Ergebnisse im online Portal
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Automatisierung des Arbeitsablaufs S (&
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e Entwicklung eines urbanen Simulationsframeworks .

* Einbindung beliebiger Analysesoftware . =
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Automatisierung des Arbeitsablaufs

Betriebssystem
Arbeitsspeicher/CPU

' Inputparameter / Output

3DCityDB )
"ty Container
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EMI Visibility & Audibility

Praxistest / Neue Sichtbarkeitsanalyse

> Name & Beschreibung

« Halten sie ALT gedriickt um die Flache zu
veschieben.

» Halten sie ALT gedriickt um die Flache an den
Ecken zu dehnen.

» Halten sie UMST gedrtickt um die Flache an
den Ecken zu gleichmassig zu skalieren.

Hohe [mNN]: 37,091626919034944
Auflésung [m]: 4

Maximale 200
Berechnungsdistanz

[m]:

Zurick zum Szenario
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Simulation Backend Funktionsweise

Software
Vo 8 X

Decider Registry
(Process Logic & Reqwrements)
=3

INSTANC!ﬁPS(-

Planner Task Manager
Backend vclOB API
STATUS? -
Resources

r (CPUs, RAM,

ACTIVE | FINISHED | FAILED | Decider Storage)
TIMED_OUT | CANCELLED <
\ ~— MONITORING
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Simulation Backend Funktionsweise

Software
' f/ Decider Registry
R INSTANCW a (Process Logic & Reqwrements)/
Runner /
POLLING
User Planner | Task Manager
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EMI Visibility & Audibility

Praxistest / unter Highdecks 0,5m

v Name & Beschreibung

[unter Highdecks 0,5m

Beschreibung

Hohe [mNN]:
Auflosung [m]:

Maximale
Berechnungsdistanz
[m]:

high low
o

Die Simulation ist nicht editierbar.
o puplizieren Sie die Simulation, um

Anderungen vorzunehmen und einen

neuen Simulationslauf zu starten.

@ S[=(=[U]\y;) Realisiert durch virtualcitySYSTEMS GmbH
N Impressum | Datenschutz

Position - x: 396260.60, y: 5813503.49, z: 34.83

»

*

III Planungstool Simulationstool € Viewshed «”

Messen

= Inhalte

1 Hilfe & Einstellungen

(D Abmelden



STADTSICHERHEIT 3D III Planungstool Simulationstool €® Viewshed ¢’ Messen = Inhalte 1 Hilfe & Einstellungen L')Abmelden
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EMI Visibility & Audibility

Praxistest / unter Highdecks 1m

v Name & Beschreibung

|unter Highdecks 1m

Beschreibung

Hohe [mNN]:
Auflosung [m]:
Hintergundgerausch | 50
[db]:
high low
Audibility . ‘ -
»

Die Simulation ist nicht editierbar.
o Duplizieren Sie die Simulation, um

Anderungen vorzunehmen und einen

neuen Simulationslauf zu starten.

Speichem
Zurick zum Szenario
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Zusammenfassung

* Analysefunktionen zur Sichtbarkeits- und Hérbarkeitsberechnungen konnten
* Automatisiert und

* Integriert werden

* Durch Kapselung in Containern auch Cloud-fahig (AWS)

* Teilaspekte der Sicherheitsbewertung bzgl. Sichtbarkeit und Horbarkeit in Anwendung verfliigbar
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